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SST D-01.01.01. Odtworzenie trasy w terenie
D-01.01.01.
Odtworzenie trasy w terenie.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania i

odbioru robo6t zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych drogi dla
przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogo6lne”.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt majacych na celu odtworzenie
(wyznaczenie) w terenie przebiegu trasy drogi oraz potozenia obiektow inzynierskich zgodnie z dokumentacja
projektows.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokoSciowych.

W zakresie rob6t pomiarowych wchodza:

a/ sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
oraz uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami wg. potrzeb.

b/ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow.

¢/ wykonywanie pomiardéw biezgcych w miare postepu robot zgodnie z dokumentacijg
projektowa.

d/ zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych.
Obejmuje sprawdzenie osi obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich, ochrong przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania
obiektu (kontury, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia — zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonanych robot oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w D-M-00.00.00.

2. Materialy.

Do utwardzenie punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem
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lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dt. okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
realizacji powinny mie¢ §rednice 0,15 — 0,20 m i dlugos¢ 1,5 —1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dt. okoto 0,3 m

i $rednicy 0,05 — 0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,5 m i przekroj
prostokatny.

Materiaty do wyznaczenia trasy i punktow wysokos$ciowych powinny by¢ zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet.

Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych nalezy wykonywac przy uzyciu
zalegalizowanego sprzetu geodezyjnego, przyrzadéw mierniczych takich jak: teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe lub inny sprzet
stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiarow. .

4, Transport.

Nie wystepuje.
5. Wykonywanie robot.
5.1. Ustalenia ogélne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUG i K (1-7).

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne osi
trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytycze-
nia trasy, wykaz punktow wysoko$ciowych oraz wszelkie inne dane, niezb¢dne do
zidentyfikowania tych punktow w terenie.

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien
przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifika-
cje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci
wykonanych robot, z dokumentacja projektows, SST oraz zmianami wprowadzonymi

w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gldwnych trasy, reperéw roboczych. Btedy te
powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu a w przypadku réznic powiado-
mi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumen-
tacji projektowej i rzednych rzeczywistych akceptowane przez Inspektora Nadzoru,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzaja Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete

przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charaktery-
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styke i1 potozenie tych punktow.

Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizo-
wane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze
dowigzane do punktdw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych.
Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gldownymi na odcinkach prostych nie

moze przekraczac¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz
osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metroéw, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubszych
ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie.

Rzgdne reperdw roboczych nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0,4 cm stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

Os trasy powinno by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzg¢dne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur
metalowych. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwcezas, gdy Wykonaw-
ca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza
granicg robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a/ wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot ziemnych).

b/ wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (kontur6w) nasypow i
wykopoéw w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych).

i powinno by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupeknienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i zaakcepto-
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wanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekracza-
jacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odleglos$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.
Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach, zgodnie
z dokumentacjg projektowg oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

5.5. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych.
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:

a/ wytyczenie osi obiektu,

b/ wytyczenie punktoéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci
przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostoéw i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.3.
Rzedne punktow wyznaczajacych potozenie obiektu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do
1 cm w stosunku do rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

6. Kontrola jakoSci robot.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy
i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK [1, 2, 3, 4,5, 6, 7].

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych.

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych
zasad:

a/ 0 drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,

b/ robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catej dtugosci,
¢/ wyznaczenie nasypoéw i wykopow nalezy sprawdzaé taSmg i szablonem z poziomicg
co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze i w miejscach budzacych
watpliwosci.
7. Obmiar robot.
Jednostka obmiarowa robot zwiagzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie

jest 1 kilometr trasy drogowej, a w przypadku robdt mostowych w jednostkach
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

8. Odbior robét.
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje

na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.
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9. Podstawa platnoSci.

Ptatno$¢ za 1 kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow,

- Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postepu robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie
robdt mostowych.

10. Przepisy zwiazane.
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
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D-01.02.04.
Rozbidrka elementow drog, ulic i ogrodzen

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka
elementow drog, ulic i ogrodzen.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu
rozbidrki nastepujacych elementow:
- istniejgce umocnienia rowow,
- ogrodzenia,
- Zjazdy,
- przepusty drogowe,
- chodniki (krawezniki, obrzeza, fawy pod krawezniki i obrzeza,
- elementy bezpieczenstwa ruchu drogowego (bariery, ogrodzenia tancuchowe, stupki, tablice prowadzace itp.)
- nawierzchnia jezdni,
Materiat pochodzacy z rozbidrki elementéw drog, ulic i ogrodzen bedzie — w uzgodnieniu
z Inspektorem Nadzoru — klasyfikowany na dwie grupy:

- nadajacy si¢ do ponownego wbudowania
- nie nadajacy si¢ do ponownego wbudowania (gruz).

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne SST D-M-00.00.00 i odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania podano w SST D-M-00.00.00.

2. Materialy.

Nie wystepuja.
3. Sprzet.

Sprzgt pod wzgledem typow i ilosci powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
wymagan jakosciowych, zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét.

Do wykonania robot nalezy stosowac:

- frezarki

- pily

- miloty pneumatyczne
- ladowarki

- spycharki

- samochody cigzarowe

lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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4. Transport.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-M-00.00.00.

Materiaty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi, sprawnymi technicznie srodkami
transportowymi na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

Srodki transportu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
5. Wykonanie robaét.

Roboty rozbidrkowe elementéw drog i ogrodzen obejmujg usunigcie z pasa wywlaszczenia
wszystkich warstw nawierzchni drogowych, kraweznikow, chodnikow oraz ogrodzen,
w stosunku do ktorych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowej lub wskazane
przez Kierownika Projektu.

Warstwy nawierzchni nalezy usungé mechanicznie w sposéb okre§lony w dokumentacji
projektowej lub przez Kierownika Projektu.

W przypadku nawierzchni z kostki kamiennej, bruku lub niewielkich elementow betonowych
(krawezniki, obrzeza, ptyty chodnikowe, bariery) dopuszcza si¢ reczne prowadzenie prac
rozbidrkowych.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce okreslone w dokumentacji
projektowej lub wskazane przez Kierownika Projektu.

Bezuzyteczne elementy i materiaty powinny by¢ wywiezione zgodnie z zapisami ustawy o

odpadach (pkt. 10).

Wszystkie pozostate doty (wykopy) nalezy wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem

do poziomu otaczajacego terenu i zaggscié, zgodnie z wymaganiami okreslonymi

w PN-S-02205:1998 ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania ogélne”.

6. Kontrola jakosci robét.

- Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnoséci wykonania robot
rozbidrkowych oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do wykorzy-
stania.

- Kontrolg zageszczenia gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych
elementach nawierzchni i ogrodzen powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.01.01. — ,,Roboty ziemne”.

- Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne zasady kontroli robdt podano w SST D-M-00.00.00.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drég i ogrodzen jest:

- dla stupkéw hm, znakéw pionowych - szt

- dla nawierzchni i chodnika -m?
dla kraweznika, obrzeza, barier i ogrodzen - mb

- dla objetosci bet. murkdéw czotowych -md

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Kierownika Projektu.

Obmiar wymaga akceptacji Kierownika Projektu.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentacji
projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych przez Kierownika Projektu na pismie.
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Kierownika Projektu nie beda
stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbior robot.



SST D-01.02.04. Rozbidérka elementoéw drdg, ulic 1 ogrodzen

Odbioru rob6t zwigzane z rozbidrkg elementow drog i ogrodzen dokonuje Kierownik
Projektu, po pisemnym zgloszeniu robot do odbioru przez Wykonawceg.
Odbiodr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postegpu robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez
Kierownika Projektu.
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-M-00.00.00.

9. Podstawa platno$ci.

Ptatno$¢ nalezy ustali¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt.7, zgodnie z obmiarem
i oceng jakos$ci robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie robot,

- rozebranie (zerwanie) elementow drog i ulic wyszczegdlnionych w pkt. 1.3.

- odwiezienie materiatu z rozbiorki w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- ewentualne wypelnienie dolow (wykopow) gruntem i zageszczenie.

- w przypadku materiatdw nadajacych si¢ do ponownego wbudowania — koszt transportu
tych materialow wraz ze ztozeniem na terenie najblizszej Bazy Materiatlowe;j
Rejonu GDDKIA,

- w przypadku gruzu (stanowigcego wlasnos¢ Wykonawcy) koszt odwozu na wysypisko/
sktadowisko lub ich utylizacja wraz z kosztami wszelkich uzgodnien i zezwolen
z tym zwigzanych.

10. Przepisy zwiazane.
- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
- PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
- PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw
Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow
drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393).
- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r.
w sprawie szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru na tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177 poz. 1729).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach

(Dz.U. nr 220 poz.2181).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. nr 62 poz. 627
z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz.U. nr 62 poz. 628 z p6zn. zm.).

- Ustawa o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach z dnia 13 wrzesnia (Dz.U. Nr 132 poz. 622, z 1996
pézn. zm.).

- uchwaty rad gmin w sprawie j.w.

- Rozporzgdzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 poz. 430).



SST D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu i (lub) darniny

D-01.02.02.
Zdjecie warstwy humusu i (lub) darniny.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt przy zdjeciu warstwy humusu i darniny.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogélne”.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu i darniny wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru

2. Materialy.
Nie wystepuja.
3. Sprzet.
Ogo6lne warunki stosowania sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 .
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia, narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakoséciowych zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone
do robét.
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nalezy stosowac:
- spycharki
- rowniarki

- lopaty, szpadle i inne narzedzia do rgcznych robot - w miejscach gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe.

- koparki i samochody do transportu humusu i darni
Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
4. Transport.

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo $rodkami transportu
przeznaczonymi dla tego rodzaju tadunku.



SST D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu i (lub) darniny

Material przewozony nalezy rozmieszcza¢ rOwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym, a w przypadku darniny przeznaczonej
do powtdrnego wykorzystania, powinna by¢ transportowana w sposob nie powodujacy
uszkodzen.

Migjsce sktadowania - wg. wskazan Inspektora Nadzoru Projektu.

5. Wykonanie robét.
5.1. Wymagania ogélne.

Teren pod budowg drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokop6ow i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i (lub) darniny.

Teren nalezy oczysci¢ catkowicie, tak aby wykluczy¢ wystepowanie czesci roslinnych w
gruntach wbudowanych w nasypy.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Humus nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonywania
robét, nalezy dodatkowo stosowaé r¢czne wykonanie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz innych
miejscach okre§lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru

Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne ze wskazaniami dokumentacji projektowej
lub wskazaniami Inspektora Nadzoru

Humus nalezy zdjaé na pelng glebokos¢ jego zalegania, ktora jest okreslona w dokumentacji
projektowej lub wskazana na roboczo przez Kierownika Projektu, wedhug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny wskazany i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru bedzie
podstawa do rozliczenia robot.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach tak aby byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, najezdzaniem przez pojazdy i zageszczeniem np. przez pracujacy sprzet.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub gruntem organicznym.

5.3. Zdjecie darniny.

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowe;j jest
pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, to darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory
nie spowoduje uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania. Miejsca zdjecia darniny powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowe;j
lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Przed zdjgciem darniny powinny by¢ skoszone wysokie trawy.
Darnine nalezy cig¢ w regularne prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,3 midtg. 1,5-2,5m
lub w kwadraty o boku okoto 0,3 m. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ 0,05 - 0,10 m.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny, a w przypadku gdy
przeznaczona jest do powtdrnego wykorzystania to nalezy ja rozktada¢ na gruncie rodzimym
lub magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin, nalezy darning
sktadowa¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie - warstwami na przemian
trawa do gory i trawa do dotu.

Czas sktadowania darniny do momentu wbudowania nie powinien przekraczac 4 tygodni.



SST D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu i (lub) darniny

6. Kontrola jakosci robét.

Obejmuje sprawdzenie zgodnos$ci robot z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Kierownika Projektu oraz wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu i (lub) darniny.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowa jest 1 m? powierzchni zdjetego humusu lub darniny.
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnosci Inspektora Nadzoru

8. Odbior robot.

Dokonuje Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu robot do odbioru na podstawie obmiaru i kontroli
jakoéci robot i ich zgodnos$ci z dokumentacja  projektowa, SST i wskazaniami Inspektora Nadzoru

9. Podstawa platno$ci.
Platnoéé za m? nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- zdjecie humusu na pelna glebokos¢ zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhiz drogi
Iub odwiezieniem na odklad,

- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem w regularnych pryzmach.
10. Przepisy zwiazane.

PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



‘D.O4.04.02. WARSTWY Z KRUSZYWA NATURALNEGO-POSPOLKI

1. WSTEP

0 1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z pospotki.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot na drogach

gminnych
1 1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem

podbudowy wg przedmiaru.

2 1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w

ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

3 1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

4 2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne” pkt 2.
5 2.2. Rodzaje materialow

Materiatem przewidzianym do stosowania przy wykonywaniu podbudowy jest kruszywo naturalne - pospéika.

Materiaty do podbudowy powinny spetnia¢ nastgpujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn podbudowy
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnos$ci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego podbudowe

d1o - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego podbudowe



3.SPRZET

6 3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

7 3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu:

rowniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych cigzkich lub ubijakow mechanicznych w miejscach gdzie uzycie walcow jest niemozliwe.

SN

. TRANSPORT

8 4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

9 4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

2. 5.WYKONANIE ROBOT

0 5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

1 5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D.02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D.04.01.01
,Profilowanie i zageszczanie podioza”. Podloze powinno by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okres§lonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki
powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia

rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

2 5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, lub sprzetu r¢cznego
np. na poszerzeniach, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosc¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggni¢to grubos¢ projektowana Natychmiast po
koncowym wyprofilowaniu podbudowy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania w celu uniknigcia wysuszenia.
Zageszczanie warstwy o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podhuznymi czg¢sciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdéwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.
W miejscach niedostgpnych dla walcow podbudowa z pospotki powinna byé zageszczana ptytami wibracyjnymi lub

ubijakami mechanicznymi.



Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalne;j
proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe , uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%
jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnos$ci optymalne;j,

kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.

3 5.4. Utrzymanie podbudowy z pospétki

Podbudowa z pospotki po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie.
Dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw

wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4 6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

5 6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa

okreslone w p. 2.3.

6 6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia warstwy

mrozoochronnej z pospotki podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podbudowy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaro6w

badan i pomiaréw

1 | Szeroko$¢ warstwy co 100 m
2 | Rowno$¢ podtuzna co20m

3 | Rowno$¢ poprzeczna €0 100 m
4 | Spadki poprzeczne co 100 m

5 | Rzgdne wysoko$ciowe co 100 m

7 | Grubos$¢ warstwy Podczas budowy:




w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Zaggszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?

kruszywa

6.3.2. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rownos$¢ warstwy

Nierownosci podtuzne podbudowy z pospoitki nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnosci poprzeczne warstwy podbudowy z pospotki nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podbudowy z pospotki powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja "1 0,5%.
6.3.5. Grubos$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j z tolerancja +1 cm, -2 cm.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci

warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.6. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia podbudowy z posp6iki, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie warto§ci modutéw odksztatcenia, to
warto$¢ stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre§lonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6],
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

7 6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdOwnane i powtdrnie zageszczone.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

8 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
9 7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z pospdiki.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10

11

10.

12

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonanej podbudowy z pospétki obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy kruszywa o grubosci i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.

PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-04.04.03.
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogélne”.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonaniu podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie i obejmuja:

- oznakowanie robot

- roboty przygotowawcze i prace pomiarowe

- sprawdzenie i przygotowanie podtoza

- zakup materiatow

- wytworzenie mieszanki zgodnie z recepturg i dostarczenie jej na miejsce wbudowania

- roztozenie, wyprofilowanie i zaggszczenie mieszanki

- przeprowadzenie badan i pomiaré6w wyszczegolnionych w SST

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszezeniu kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotno$ci optymalne;j.

1.4.2. Pozostale okreSlenia sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M-
00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Wymagania ogélne dotyczace robét.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélne".

2. Materialy.
2.1. Warunki ogolne stosowania materialéw.
Warunki ogdlne pozyskania i sktadowania materiatéw oraz ich stosowania podano w

SST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne".

2.2. Kruszywo.
Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo tamane.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Whasciwosci kruszywa.
Kazde z kruszyw oraz mieszanka mineralna z nich ztozona przeznaczona do

stabilizacji mechanicznej, powinny spetnia¢ wymagania okreslone w Tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagane wlasciwoS$ci kruszyw do stabilizacji
mechanicznej.

Lp. | Wiasciwosci Wymagania
na podbudowe | na podbudowe
zasadnicza pomocnicza
1 | Zawarto$¢ ziarn ponizej 0,074 mm 2-10 2-12
2 | Zawarto$¢ ziarn wydhuzonych i plaskich, %,nie wigcej niz 35 40
3 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ calkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wiecej 35 50
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niz
b) Scieralno$¢ czesciowo po 1/5 pelnej liczby obrotdéw, nie 30 35
wigcej niz
4 | Mrozoodporno$¢ ziarn wigkszych od 2 mm po 25 cyklach
zamrazania i odmrazania, %, ubytek masy nie wigkszy niz 5 10
5 | Zawarto$¢ zanieczyszczeh organicznych barwa cieczy nad kruszywem nie

ciemniejsza od barwy wzorcowej

6 | Wskaznik piaskowy kruszywa

5 krotnie zaggszczonego metoda I lub 1T wg. PN-88/B-04481, % 30-70 30-70
7 | Zawarto$¢ nadziarna, % nie wigcej niz 5 10
8 | Nasigkliwos¢, %, nie wigcej niz 3 5
9 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOz, % nie

wigcej niz 1 1

2.2.2. Uziarnienie kruszywa.
Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa okreslana wg PN-B-06714-15 powinna
miesci¢ si¢ pomigdzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi
w PN-S-06102 (rysunek 1).

Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé¢ od dolnej krzywe;j
granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej na sasiednich sitach.

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy
podbudowy uktadanej jednorazowo.

2.3. Woda.
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg¢ czysta, wodociagowa wg. PN-EN 1008.

2.4. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw.
Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
- cement portlandzki
- popioty lotne
- zuzel granulowany

Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych
efektow ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102.

2.5. Zrédla materialow.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania podbudowy z kruszywa tfamanego
stabilizowanego mechanicznie powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

W wyznaczonym terminie, przed rozpocz¢ciem robot Wykonawca powinien
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wyniki badan laboratoryjnych kruszyw tacznie z
projektowanym sktadem mieszanki oraz reprezentatywne probki materialow.

Zaproponowane przez Wykonawce materialy beda zaakceptowane do wbudowania,
jezeli wyniki badan laboratoryjnych Wykonawcy i ewentualne wyniki badan
Inspektora Nadzoru wykaza zgodnos$¢ cech materialowych z wymaganiami SST.

Zatwierdzenie zrodta materialow nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodla
beda przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie
spelnia wymagan beda odrzucone.

3. Sprzet.
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

Do wykonania podbudoéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy
stosowac:

- mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujgce
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kruszywo i wodg, zapewniajace wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

- uktadarki i rowniarki do rozktadania oraz wstepnego zageszczenia i wyprofilowania
warstwy,

- walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne jako sprzet
pomocniczy, zwlaszcza w miejscach trudno dostepnych.

Sprzet uzywany do wykonania podbudowy powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym
w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot.

Jakikolwiek sprzet nie gwarantujacy zachowania wymagan jakosciowych
zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robét.

4. Transport.
Ogolne zasady transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, zmieszaniu z innymi materiatami, oraz
nadmiernemu wysuszeniu lub zawilgoceniu.

5. Wykonanie robét.
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne".

5.1. Przygotowanie podloza.
Przed wykonaniem podbudowy podioze nalezy oczysci¢ z wszelkich zanieczyszczen
oraz sprawdzi¢ jego cechy geometryczne. Wszelkie koleiny i powierzchnie
nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia od wymaganej rownosci,
spadkow poprzecznych lub rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie i
powtornie zaggszczone przy wilgotnosci optymalne;.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdza¢ wzorem:

D <5 (1)
dgs
w ktorym: D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15 % ziarn warstwy
podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,.
dss — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85 % ziarn gruntu
podtoza w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca
lub odpowiednio dobrang geowtdknine. Ochronne wlasciwosci geowtdkniny, przeciw
przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

ds <1,2 (2)
Og0

w ktorym: dso — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu
podtoza , w milimetrach,
Ogo - umowna $rednica porow geowlokniny odpowiadajgca wymiarom frakcji
gruntu zatrzymujaca si¢ na geowtokninie w ilosci 90 % (m/m); warto$¢
parametru Ogo powinna by¢ podawana przez producenta geowtdkniny.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacja projektowa.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Ze wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa.

54.

5.5.

5.6.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci,

takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;.
Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac¢ 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej
niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy prze Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej
zageszczenia przez watowanie.

Watowanie powinno postepowac stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy —
przy przekroju daszkowym, albo od dolnej do gérnej krawedzi - przy spadku
jednostronnym.

Jakiekolwiek nierownos$ci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczenia powinny
by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie
materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20 % jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$lona iloscia
i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
Wwyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Zaggszczenie nalezy prowadzi¢ az do uzyskania wskaznika zaggszczenia Is > 1,00
lub wskaznika odksztatcenia o < 2,2.

Utrzymanie podbudowy.
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymana w dobrym stanie.

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzania biezacych napraw podbudowy
uszkodzonej wskutek ruchu budowlanego lub czynnikéw atmosferycznych.

Odcinek préobny.
Wykonawca moze przed rozpoczeciem robot wykonac odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy sprzg¢t budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszczania
kruszywa jest wlasciwy,

- okreslenia grubos$ci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do
uzyskania wymaganej grubosci warstwy po zaggszczeniu,
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- okre$lenia liczby przej$¢ sprzetu zageszcezajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatéw oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakoSci robot.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Wykonawca zobowigzany jest wykonywac¢ badania i pomiary w zakresie
i z czgstotliwosciag gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot,
lecz nie rzadziej niz wskazuje niniejsza SST.

Inspektor Nadzoru i laboratorium Zamawiajacego moga pobiera¢ probki i wykonywaé
badania oraz pomiary kontrolne niezaleznie od badan Wykonawcy na koszt
Zamawiajacego. Jezeli wyniki takich badan wykaza rozbieznosci w stosunku do badan
Wykonawcy, Inspektora Nadzoru moze oprze¢ si¢ wytacznie na wiasnych badaniach

i badaniach laboratorium Zamawiajacego lub zleci¢ niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych badan na koszt Wykonawcy.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji projekt sktadu mieszanki.
Wraz z projektem Wykonawca powinien dostarczy¢ reprezentatywne probki kruszyw.

Projekt sktadu mieszanki powinien zawieraé:
- wyniki badan kazdego z kruszyw wg. zakresu podanego w Tablicy 1,
- sklad mieszanki mineralnej wraz z jej krzywa uziarnienia wpisang w odniesieniu
do krzywych granicznych podanych na rys. 1.
- wyniki badan wilgotno$ci optymalnej i maksymalnej gestosci szkieletu kruszywa, okreslonych wg. PN-
88/B-04481 (duzy cylinder, metoda IT).
Ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa zageszczanie mieszanki
nalezy okresli¢ po odsianiu ziarn wigkszych od 20 mm i odpowiednim
skorygowaniu wynikoéw badan Proctora wg. metodyki podanej w w/w normie
[wzory 77 i 78 w pkt. 8.6 normy).

6.3. Badania kontrolne w czasie robét.
Rodzaj i czestotliwo$é badan kontrolnych w czasie robot podano w Tablicy 3.

Tablica 3.
Rodzaj i czestotliwos¢ badan w czasie budowy.

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan

1. | Uziarnienie materiatu. 1 raz na kazdej dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
2. | Wilgotno$¢ materiatu. niz 1 razna 600 m?
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3. Zaggszczenie warstwy

a) za pomocg oznaczenia wsk. | 1 probka na 1000 m?
zageszez. nie rzadziej niz
b) za pomoca oznaczenia modutow co najmniej 1 badanie na 5000 m?
odkszt. nie rzadziej niz

4. | Badania kruszywa wymienionego dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
w tablicy 1 lub zmianie zrédta poboru kruszywa
5. | Grubo$¢ warstwy co50m

6. | Nos$nos¢ podbudowy:

- moduty odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcia sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszyw i uziarnienia mieszanki.
Badania kruszyw powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych
w Tablicy 1.

Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdza¢ na probkach pobranych losowo z
roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Uziarnienie mieszanki powinno
miesci¢ si¢ w krzywych granicznych. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2. Badania wilgotnosci kruszywa.
Wilgotno$¢ materiatu kontroluje si¢ po jego rozlozeniu, bezposrednio przed
przystapieniem do zageszczania.

Wilgotno$¢ kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej okreslone;j
wg. proby Proctora z tolerancja +10 %, -20 %.

6.3.3. Badania zageszczania no$no$ci podbudowy.
Zageszczenie warstwy nalezy sprawdzac na podstawie modutow odksztatcenia
(pierwotnego E1i wtornego E2) okreslonych ptyta VSS o $rednicy 30 cm
wg. PN-S-02205:

- dla podbudowy nalezy przyjaé do obliczen zakres od 0,25 MPa do 0,35 MPa
doprowadzajac konicowe obcigzenie do 0,45 MPa,

Zageszczenie nalezy uznad za prawidlowe, jezeli zostanie spelniony warunek:

E2
lo= — <272
El

No$nos¢ podbudowy sprawdza si¢ za pomocg oznaczenia modutéw odksztatcenia
E| i Ey przy badaniu ptyta VSS lub przez oznaczenie ugiec¢ sprezystych wg.
PN-S-02205.

Nosénos¢ podbudowy jest prawidtowa, jezeli minimalne moduty odksztatcenia lub
maksymalne ugigcia sprezyste spetniaja wymagania podane w Tablicy 4.

Tablica 4.
Wymagania nos$no$ci podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Minimalny modut odksztalcenia Maksymalne ugiecie prezyste
MPa pod kolem
pierwotny E; wtérny Ei 40 kN 50 kN

80 140 1,25 1,40
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6.4. Pomiary cech geometrycznych wykonanej podbudowy.
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw cech geometrycznych wykonanej podbudowy
podaje Tablica 5.

Tablica 5.
Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy
z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
badan i pomiaréw

1. | Szerokos$¢ podbudowy co50m

2. | Réwno$¢ podtuzna co50m

3. | Réwno$¢ poprzeczna co50m

4. | Spadki poprzeczne co 50 m na odcinkach prostych i co najmniej w 5 miejscach na odcinkach

hukowych
5. | Rzedne wysokosciowe na wszystkich hektometrach oraz na tukach pionowych
6. | Grubo$¢ warstwy co 50 m

") Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie
nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych.

6.4.1. Grubos$¢ warstwy podbudowy.
Grubos¢ podbudowy okresla si¢ na podstawie wynikéw niwelacji geodezyjnej punktow
na powierzchni podbudowy i wynikow takiej samej niwelacji punktéw na powierzchni
zaggszczonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz + 2 cm.
6.4.2. Szeroko$¢ warstwy podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+5cm.

Sprawdzenie szerokosci podbudowy polega na zmierzeniu ta§mg mierniczg prostopadle
do osi drogi odlegtosci przeciwlegtych brzegdw.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy w profilu podluznym i przekroju poprzecznym.
Rowno$¢ w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym mierzone lata 4-metrowa
powinna by¢ taka, by nierdwnoS$ci nie przekraczaty:

a) dla podbudowy zasadniczej —1cm
b) dla podbudowy pomocniczej — 2 cm

Sprawdzenie przeprowadza si¢ zgodnie z BN-68/8931-04, PN-S-06102.

6.4.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancjg
+ 0,5 %.

Sprawdzenie spadku poprzecznego nalezy wykona¢ metoda geodezyjna lub przy pomocy
faty profilowej z poziomnicg, klina cechowanego i1 przymiaru liniowego.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.
Rzgdne wysokosciowe osi i krawedzi podbudowy nie powinny rozni¢ si¢ od rzgdnych
projektowych wigcej niz:

a) dla podbudowy zasadniczej od 0 cmdo - 2 cm
b) dla podbudowy pomocniczej od +1 cm do - 2 cm




SST D-04.04.03. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
Sprawdzenie rzednych wysokosciowych podbudowy polega na wykonaniu pomiaréw
niwelacyjnych w punktach pomiarowych i poréwnaniu uzyskanych wynikow z
rzednymi projektowanymi.

6.4.6. Ocena wynikow badan i pomiarow.
Wyniki badan nalezy ocenia¢ pod wzgledem:
a) jakosci wbudowanych materiatow — wyniki badan powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w pkt. 2.
b) zgodno$¢ whasciwoscei technologicznych i geometrycznych wykonanej podbudowy
z projektem i wymaganiami SST w pkt. 6.

Podbudowe uznaje si¢ za prawidtowo wykonana, jezeli wszystkie badania i pomiary
kontrolne wykaza zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i SST.

7. Obmiar robét.
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Obmiar kazdej warstwy podbudowy powinien by¢ dokonany na budowie i nie powinien
obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych robot nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na pi§mie przez
Inspektora Nadzoru.

Jednostkg obmiarowa jest 1 m? wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o okreslonej grubosci.

8. Odbior robét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania i pomiary wg. pkt. 6 daty
pozytywne wyniki, z zachowaniem tolerancji.

9. Podstawa platnosci.
Platno$¢ za 1 m? wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakos$ci
rob6t na podstawie badan i pomiardw.

Cena wykonania robot obejmuje:
- oznakowanie robot
- roboty przygotowawcze i prace pomiarowe
- sprawdzenie i przygotowanie podtoza
- zakup materiatow
- wytworzenie mieszanki zgodnie z recepturg i dostarczenie jej na miejsce wbudowania
- roztozenie, wyprofilowanie i zaggszczenie mieszanki
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wyszczegolnionych w SST
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwiazane.

PN-76/B-06714/00 - Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne".

PN-77/B-06714/12 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

PN-78/B-06714/13 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci pytow
mineralnych.

PN-91/B-06714/15 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
PN-78/B-06714/16 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziarn.

PN-77/B-06714/18 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci.



SST D-04.04.03. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
PN-78/B-06714/26 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

PN-79/B-06714/42 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bebnie Las
Angeles.

PN-S-06102 - Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

PN-EN 13242+A1:2008 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-B-11112 - Kruszywa mineralne.
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

BN-70/8931-06 - Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ nawierzchni podatnych
ugieciomierzem belkowym.

BN-64/8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta.

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D 05.02.01

NAWIERZCHNIA Z KLINCA FRAKCJI 4/31,5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni thuczniowej w ramach zadania pn: Remont czastkowy placéw i drég gminnych kruszywem w 2018
roku na terenie Gminy Mielec”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna (STWiIORB) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej (STWIORB) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach gminnych.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023.

Nawierzchni¢ thuczniowa wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej:

* bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym,
* jako podbudoweg pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni

podatnych i potsztywnych
1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na
podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania

ruchu.

1.4.2. Kruszywo lamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-

B-01100.

1.4.3. Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedziastymi

o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4. Thaczen - kruszywo lamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6. Miatl - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn do 4 mm.



1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyktego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym

ksztaltem ziarn o stgpionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielko$ci ziarn do 2 mm.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-

05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiIORB D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogo6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWIORB D-05.02.00

»Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni thuczniowej wg PN-5-96023 sa:

* kruszywo tamane zwykte - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
* mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,

» kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 lub piasek wg
PN-B-11113,

* woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materialow

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023.

Dla drég obcigzonych ruchem:

+ $rednim i lekkosrednim - kruszywo klasy co najmniej 11 gatunek 2,

+ lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub 111, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klifica klasy II i IIT wedtug PN-B-11112



Lp. Whasciwosci Wymagania
klasa IT klasa III
1 | Scieralno$é¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie wiece
niz:
— wthuczniu 35 50
—  wklificu 40 50
b) po 1/5 pelne) liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotdw,
nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasiakliwoié, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
Wiece] niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przeobrazonych 2.0 .0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 3.0 5,0
3 | Odpornoéc na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubvtku masy, nie wiece] niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przecbrazonych 4.0 10,0
3,0 10,0
b) dla kruszvw ze skat osadowych
4 |Odpornoic¢ na dzialanie mrozu wg zmodyviikowane)
metody bezpoérednie). wg PN-B-06714-19 [10] 1 PN-B-
11112 [15], nie wiece) niz:
—  wklificu, 30 nie
—  wthiczoniu nie bada sie | bada sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Wiasciwosci Wymagania
1 Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wigcej niz:
- w tlhuczniu
- w klincu 3
b) zawartos¢ frakcji podstawowej w thuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej niz:
C) zawarto$¢ podziarna w thuczniu lub klincu, % 4751515
(m/m), nie wigcej niz:
d) zawarto$¢ nadziarna w tluczniu lub klincu, %
(m/m), nie wigcej niz:
2 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg 0.2
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wigcej niz:
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wzorcowa
wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

3




Tablica 3. Wymagania dla miaty 1 mieszanki drobnej granulowane) wg PN-B-11112[15]

Wymagama dla

Lp. Wiasciwosct miahs m;f;gff;ﬂ
granulowanej
1 | Zawartoéé zanieczyszczefi obcych, wg PN-B-06714-12 0.5 0.1
[6]. % (m/m), nie wiece) niz: ) ;
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
Mnie|szy niz: i
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 |Zawartoéé zanieczyszczeni organicznvch, wg PN-B-

. = L - WZOrCcowa WZOrcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie clemmnie|sza niz:

4 |Zawartoi¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], %

_ . 20 15
(m/'m), nie wiecej niz:

5 | Zawartoé¢ frakepn od 2.0 mm do 4.0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7]. % (m/m), nie mniej niz: bada sie

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
» uktadarek Iub rowniarek do rozscielania thucznia,
» walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zaggszczarek wibracyjnych o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,
» przewoznych zbiornikow do wody (beczkowozow) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody

oraz pomp do napehiania beczkowozoéw woda.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde niculepszone.
Wymagania ogélne" pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogo6lne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod nawierzchni¢ tluczniowa powinno byé przygotowane zgodnie z warunkami ogodlnymi okreslonymi w

STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde niculepszone. Wymagania ogélne" pkt 5.2.

Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig thuczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca albo

warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa nawierzchni thuczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy

odcinajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej,
D85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchnie¢ ttuczniowa powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke. W szczegodlnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymato§¢ mechaniczna geotekstyliow,
uniemozliwiajgca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpowiednie wilasciwosci filtracyjne, dostosowane do

uziarnienia podtoza gruntowego.

5.3. Odcinek probny
Jezeli w STWIORB przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem
robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
* stwierdzenia, czy sprzet stosowany przy rozktadaniu i zaggszczaniu jest wlasciwy,

» okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy

Zageszczonej,

+ ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, koniecznej do uzyskania wymaganego zaggszczenia

warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdw oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonywania

nawierzchni.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?, a dlugoéé nie powinna byé mniejsza niz 200 m.



Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchni¢ o grubosci

powyzej 20 cm nalezy wykonywac¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkltadane w warstwie o jednakowej grubos$ci, przy uzyciu ukladarki albo réwniarki.
Grubo$¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto

grubo$¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zaggszczane przej$ciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczac sie
od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zagegszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ sie¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi. Dobdr walca gladkiego w zaleznosci od

twardosci thucznia, mozna przyjmowaé wedhug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zalezno$ci od twardosci thucznia

Twardos$¢ 1 wytrzymato$é na Sciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m szeroko$ci
tylnych kot walca
z ktorej wykonano thuczen
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa 0d 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze okoto
40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na

niej.

Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do 20

mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy cigglym zaggszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe goérng) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypeinione
przestrzenie migdzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast gorng warstwe nalezy

klinowa¢ tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zageszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo wodg tak czgsto, aby bylo stale wilgotne, co

powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiaja si¢ §lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa

przed watami.

Jesli dokumentacja projektowa, STWIORB lub Inzynier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierzchni, to nalezy
rozsypac cienkg warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i wciera¢, w zaklinowang warstwe thucznia,
wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu

transportowym, aby papka zostata wessana w glab warstwy. Waty walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia

6



przyklejania do nich papki, ziarn klinca i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w glab

warstwy.
Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac¢ réwniez miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kN/m ), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedlug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa

woda. Liczbe przej$¢ sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie byta
zageszczana urzgdzeniami wibracyjnymi, powinna byé rownomiernie zajezdzana (doggszczona) przez samochody na
catej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rézne pasy przez

odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogoblne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci

kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robdt przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowacé z czgstotliwoscia podang ponizej, nastepujace

wlasciwosci:

() uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto§¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni

przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

(b) $cieralnos¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odpornos$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie

zrodla pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢ wykonane przez
Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujacg zachowanie jakos$ci robot 1 zawsze w przypadku zmiany zrédta pobierania
materiatdw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob

losowy w obecnosci Inzyniera.



6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwodch losowo

wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m? nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ + 10%.

Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedlug zasad podanych w p. 6.2

STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde niculepszone. Wymagania ogdlne".

6.5. Pomiar nosnosci nawierzchni

Pomiary no$no$ci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonaé plyta o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02. Pomiar

nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m , lub wedtug zalecen Inzyniera.
Nawierzchnia thuczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana no$no$¢ nawierzchni thuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy uzyciu ptyty o $rednicy
30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uznac za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu odksztalcenia

do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2

(M7 ML <22)
6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spelniajagce wymagan zostanag wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je na

wilasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calg grubo$¢ warstwy, wyréwnane i powtornie

zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do

zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.



Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wyniklo z

niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogo6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostkg obmiarowg jest m (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogélne"
pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m nawierzchni thuczniowej obejmuje:

* prace pomiarowe i oznakowanie robot,

» dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

* rozlozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klinca),

+ zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zaggszczenie

* przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane podano w STWiIORB D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne " pkt 10.



D - 06.03.01 POBOCZE ULEPSZONE KRUSZYWEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych ze Scinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogélne”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
- wykonaniem poboczy umocnionych kruszywem wapiennym stabilizowanym mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupeienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w SST D-04.04.02 ,,podbudowa z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie”,

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykaza¢ sie mozliwo$cia
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
—zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
—rowniarek z transporterem ($cinarki poboczy),
—réwniarek do profilowania,
—ladowarek czotowych,
—walcow,
—plytowych zageszczarek wibracyjnych,
—przewoznych zbiornikow na wodg.



4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robdt okres§lonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Profilowanie podloza

Profilowanie podtoza moze by¢ wykonywane recznie, za pomocg topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.

Profilowanie podtoza nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zatozonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ na odklad. Miejsce odktadu nalezy
uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchni¢ na glgbokos$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej
poprzez dodanie wody i zaggscic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Wykonanie poboczy

Zaggszczenie ulozonej warstwy materiatu uzupelniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona
powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadaé spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiada¢ §ladow po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia wedhug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania materiatdéw proponowanych do wykonania
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedlug SST D-04.04.02 ,podbudowa z Kkruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie”, D-04.05.01 ,,Ulepszone podloze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie prowadzenia robdt podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dzienne;j
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniajgce; 2 probki
Wllgotn.os.c . optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajacej

3 | Wilgotnos¢ optymalna 2 probki

4 | Wskaznik zageszczenia poboczy 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.



Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiaro6w
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rownos¢ podtuzna co50m

3 | Rownosé poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Ro6wnosc¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit
pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:
—prace pomiarowe i przygotowawcze,
—oznakowanie robot,
—przygotowanie podloza,
—odwiezienie gruntu na odktad,
—dostarczenie materiatu uzupehiajacego,
—roztozenie materiatu,
—zaggszczenie poboczy,
—przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.



Specyfikacja techniczna SST D-06.04.01.

D-06.04.01. Rowy
(w przypadku robdt utrzymaniowych i remontowych)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z renowacja istniejacych rowow

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu
oczyszczenia rowoOw

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy.
Nie wystepuja.
3.Sprzet.

Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom okreslonym
w D-M-00.00.00.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
wymagan jakosciowych, zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie beda
dopuszczone do robot.

Do wykonania robot nalezy uzywacé nastgpujacy sprzet:

- koparki o szerokosci tyzki dostosowanej do szerokosci dna rowu

- spycharki lemieszowe

- rowniarki samojezdne lub przyczepne

lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.



Specyfikacja techniczna SST D-06.04.01.

4. Transport.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w D-M-00.00.00.

Materialy pochodzace z oczyszczenia rowow nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

5. Wykonanie robot.
Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w D-M-00.00.00.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania robot przygotowawczych
obejmujacych:

- usuniecie krzewdw znajdujacych si¢ w obrebie rowu,

- ewentualne zdjecie darni i elementdéw umocnienia rowow
np. bruku, elementéw prefabrykowanych.

Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z odpowiednimi asortymentowymi SST.
5.2. Oczyszczenie rowu z namulu i zanieczyszczen.
Wykonawca starannie oczysci rowy z namutu i innych zanieczyszczen statych.
Wydobyte materiaty nalezy jak najszybciej wywiez¢ poza obreb drogi i rozplantowac,
zgodnie z ustawa o odpadach (pkt 10), aby namul nie mogt si¢ ponownie przedosta¢ do
0CzySzCzonego rowu.
5.3. Nadanie rowom odpowiedniego ksztaltu i spadkéw podluznych dna rowu.
Rowy po czyszczeniu powinny mie¢ glebokosc¢ i szeroko$¢ dna oraz spadek podtuzny
zgodny z dokumentacja projektowa.
W tym celu nalezy poglebi¢ row i wyprofilowaé dno i skarpy rowu.
6. Kontrola jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrola obejmuje:
- ocen¢ wizualng
- sprawdzenie wykonania robot przygotowawczych

- sprawdzenie kompletnosci robot zwigzanych z oczyszczeniem

- sprawdzenie poprzez pomiar ksztattu rowdw, rownosci powierzchni
dna i skarp oraz spadku podtuznego

- sprawdzenie zgodnosci robot z dokumentacija, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

Szerokos$¢ dna i glgbokos$¢ rowu - nalezy sprawdza¢ co najmniej jeden raz na kazdy
hektometr; dopuszczalne odchytki +5 cm.

Powierzchnia skarp - nalezy sprawdza¢ co najmniej jeden raz na kazdy hektometr;
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przeswit pomigdzy skarpg a szablonem nie powinien przekraczac 3 cm.

Pochylenie podtuzne rowu - nalezy sprawdza¢ co najmniej jeden kilometr na kazde
5 km drogi; dopuszczalne odchytki + 0,5 %, z tym, ze woda nie powinna sta¢ w rowie.

7. Obmiar robét.

Jednostkga obmiarowa jest 1 m oczyszczonego i naprawionego rowu zgodnie
z dokumentacja projektowa i pomiarem w terenie.

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru podano w D-M-00.00.00.
Roboty zwigzane z renowacja rowdw podlegaja odbiorowi koncowemu.
Odbioru dokonuje si¢ na podstawie oceny jakosci robot i pomiarow kontrolnych.

9. Podstawa platno$ci.

Ptatnos¢ za 1 m oczyszczonego i naprawionego rowu przyjmuje si¢ zgodnie z obmiarem
i ocena jakosci wykonanych robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- oznakowanie robot,

- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie rowu z namutu i zanieczyszczen,

- poglebienie rowu, wyprofilowanie dna i skarp,

- odwiezienie urobku na wskazane miejsce i rozplantowanie,
- pomiary kontrolne.

10. Przepisy zwiazane.
- PN-5-02204 - Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

- Rozporzadzenie Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatow
drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393).

- Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrze$nia 2003 r.
w sprawie szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru na tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177 poz. 1729).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. nr 220 poz.2181).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. nr 132 poz. 622
Z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz.U. nr 62 poz. 628 z p6zn. zm.).

- Ustawa o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach (Dz.U. Nr 132 poz. 622, z 1996
pozn. zm.).

- uchwaty rad gmin w sprawie j.w.
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- Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 poz. 430).



